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La geometria subriemanniana es una generalizacion de la geometria
Riemanniana en la que sélo se permiten curvas tangentes a ciertos
subespacios vectoriales en cada punto. Esta condicion, a primera vista
inofensiva, hace que aparezcan nuevos fenémenos completamente ines-
perados que estan aun lejos de entenderse.

En este trabajo estudiaremos algunas de las caracteristicas de esta
geometria, prestando especial atencion al grupo de Heisenberg, que
reemplaza al espacio euclideo Riemanniano. Si el tiempo lo permite,
nos plantearemos llegar a un resultado reciente de LeDonne y Otazzi,
que demuestra la suavidad de las isometrias subriemannianas en grupos
de Carnot.
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